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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania og6lne dotyczace wykonania i
odbioru robot drogowych dla remontu drogi REMONT DROGI MLODA HORA W
SOBLOWCE w km 0+524-0+731

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni utwardzonych wg kodu CPV 45233120-6.

Nawierzchni¢ z ptyt zelbetowych wielootworowych typu YOMB wykonuje sig, zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa ptyta wielootworowa - drogowy element zelbetowy, w postaci
prostokatnej ptyty z otworami stuzacy do budowy nawierzchni (zwyczajowo nazywang plyta typu
YOMB).

1.4.2. Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, ktdrej warstwa $cieralna wykonana jest z ptyt
betonowych.

1.4.3. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji D-00.00.00. Wymagania Ogo6lne.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony
teren budowy i dziennik budowy oraz dokumentacje¢ projektowg i ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé opis techniczny rysunki i przedmiar robot

1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony érodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia
przed:

C) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy



Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora
Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta zakupu materialow oraz $wiadectwo jakosci lub inny dokument przydatnosé
tych materiatow. Dotyczy to szczegodlnie materiatow nawierzchniowych.

2.2. Rodzaje materialéw

Do wykonania odbudowy drogi ( podbudowa + warstwa $cieralna) nalezy uzywaé materiatow:

- podbudowa kruszywo naturalne tamane frakcjonowany lub zamiennie inny rodzaj tlucznia
kamiennego o odpowiednim uziarnieniu stosujac do podbudowy kruszywo o uziarnieniu w granicach
32-63mm

- warstwa $cieralna - plyty zelbetonowe prefabrykowane typu YOMB "C" o wymiarach
100x75x12,5

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknig¢ 1 ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej, zgodne z wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ rowne i proste. Ptyty betonowe
azurowe powinny charakteryzowac sie:

- obcigzenie niszczace nie nizsze niz 9.5 kN,

Producent prefabrykatow w $wiadectwie zgodnoSci zapewni 5-letnia gwarancje na
dostarczane materiaty.

Dopuszczalna wielko$¢ wad 1 uszkodzen dla Gatunku I:

- wklgstos¢ lub wypuktos¢ powierzchni gornej, wichrowatos¢ powierzchni i krawedzi: 3mm
Szczerby 1 uszkodzenia krawedzi 1 narozy:

- liczba max 3

- dlugos$¢ max 20mm

- gleboko$¢ max Smm

Dopuszczalna odchytka wymiarow:

- dlugo$¢: £ 2mm

- szeroko$¢: = 2mm

- grubos¢: = 3mm

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa oraz
wymaganiami ST i Inspektora Nadzoru.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora pod grozba zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé
zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petnag kontrole robot 1 jakosci materiatow.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.
Pozostale dokumenty budowy



Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) protokoty odbioru robét,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru. WyniKi
obmiaru bedg przekazane Inspektorowi Nadzoru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie

lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cig wymagang do celu platnosci na rzecz
Wykonawcy.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci rob6t i materialéw

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wedlug dowodow wydania materialow.
7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow  robot, a
takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotagczone w
formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardéw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze¢sciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jako$ci
Wykonywanych roboét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona



przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowg i ST.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),
3. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z ST i ew.
PZ],
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo
podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

DL. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
DL.01.01.01. ROZBIORKA NAWIERZCHNI Z PEYT AZUROWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z rozbiorka nawierzchni z ptyt azurowych
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka
nawierzchni z ptyt azurowych wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Specyfikacji Technicznej  D.00.00.00
»Wymagania og6lne”



3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorkg moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

- sprezarka powietrza spalinowa przewozna,

- mloty pneumatyczne,

- fadowarki, dzwigi

- narzg¢dzia reczne pomocnicze do robodt rozbiorkowych,

- samochody do transportu gruzu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogb6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej  D.00.00.00
»Wymagania ogdlne”

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Materiatl z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robdt podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe prowadzi¢ w miare postepu robdt przy wykonywaniu robot drogowych.
Roboty rozbidrkowe obejmujg rozbidrke nawierzchni z plyt zelbetowych azurowych,

Teren rozbiorki nalezy utrzymywaé w odpowiednim porzadku, a materiaty z rozbiorki
wywozi¢ na biezgco. Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy oznakowa¢ w sposob
uzgodniony z Zarzadem drogi, a zatwierdzonym przez Zarzadzajacego ruchem

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka nawierzchni z ptyt azurowych jest:

- 1m? (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

— rozebranie elementow przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- zatadunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01. WYKONANIE KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM
PODLOZA
1.WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego
dla robot drogowych
1.2. Zakres stosowania ST



Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
na drogach.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego przeznaczonego do ulozenia
konstrukcji nawierzchni.

2. MATERIALY

2.1. Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Do wykonania robot nalezy uzywaé rowniarki i walce.

4 TRANSPORT

4.1. Nie wystepuje

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania 1 zageszczania podloza jest
mozliwe wylacznie za zgoda inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio 2z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
Podloze nalezy wyprofilowa¢ do projektowanego pochylenia pod projektowang konstrukcje
nawierzchni i zagescic.

Nalezy rowniez wyprofilowa¢ pobocza do projektowanego pochylenia oraz je zagescic.
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Sprawdzenie jakosci robot podlega na ocenie przygotowanego pod nawierzchnig¢ podtoza.

6.1.1. Szerokos¢ profilowanego podtoza.

Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze rdzni¢ si¢ od szerokos$ci projektowane;.

6.1.2. Rowno$¢ profilowanego podtoza

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm. Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze
odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.1.2. powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zaggszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

- Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary
i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ptatnos¢ nastapi po wykonaniu catego zakresu koryt wraz z ich profilowaniem oraz wykonaniem i
zageszczeniem poboczy:

- wykonanie koryta wraz z profilowaniem drogi oraz poszerzen, zjazdow, skrzyzowan i mijanek wraz
z zageszczeniem wyprofilowanego podtoza w ilosci wg przedmiaru robot.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- wykonanie poboczy wraz z ich zageszczeniem

D.03.00.00. NAWIERZCHNIE
D.03.01.01. PODBUDOWY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
podbudowy nawierzchni z ptyt azurowych dla robot
1.2. Zakres stosowania ST



ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni twardych nieulepszonych, ktore obejmuja ST.

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - podbudowa - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wzgledu na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy -
wibracje 1 hatas.

1.4.2. Nawierzchnia thuczniowa-podbudowa - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna wykonana jest
z thucznia bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D.00.00.00
»Wymagania ogdlne”

2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nieulepszonych powinien speiniaé
wymagania PN-B-11113 [16] dla gat. 1 lub 2.

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z
wodociggow, bez specjalnych wymagan.

2.4. Kruszywo lamane (thuczen)

Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia
skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o
nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport materialow kamiennych

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatlami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposob zatadunku i roztadunku $rodkow transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci
kamienia, aby nie dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno spetnia¢ wymagania okreslone w D.02.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”. Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady, to
powinny by¢ one usuniete wedtug zasad akceptowanych przez Inzyniera. Nawierzchnia powinna by¢
wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub wedlug
zalecen Inzyniera. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 1.



6.2.2. R6wno$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata, zgodnie z normg BN-68/8931-04
[24].

Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg, zgodnie z normg BN-68/8931-
04 [24].

Nierownosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni ttuczniowej

6.2.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
Z tolerancja + 0,5%.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢
i pomiarow badan i pomiaréow

L Szeroko$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

2 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

3 Grubos¢ nawierzchni min. co 100mb

6.2.4. Uksztattowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5

cm.

6.2.5. Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze by¢ mniejsza niz szeroko$¢ projektowana.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m2:

- prace pomiarowe 1 oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

- roztozenie warstwy kruszywa

- zaklinowanie warstwy kruszywa i zaggszczenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia

. PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczenie nasigkliwo$ci woda

. PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na $ciskanie

. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy Boehmego

. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie
(zwigztose)

. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$Ci zanieczyszczen
obcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu

ziarnowego
8. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci

O wWN B
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9. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig

10. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
krystalizacji

11. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen
organicznych

D.03.03.01. PODSYPKA CEM ENTOWO-PIASKOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z podsypka cementowo- piaskowa

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t przy wykonaniu

nawierzchni z ptyt betonowych prefabrykowanych typu YOMB, na podsypce wg

Dokumentacji Projektowej i obejmuja:

- wykonanie koryta gruntowego pod nawierzchnie,

- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego 0/3 Imm o grubosci 10cm stabilizowanego
mechaniczne

- wykonanie podsypki piaskowej grubosci 5 cm pod nawierzchnie,

- utozenie nawierzchni z ptyt betonowych,

- zasypanie otworéw w ptytach kruszywem tamanym 0/31,5mm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0kreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujagcymi polskimi

normami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodélne wymagania dla materialtdbw podano w niniejszej Specyfikacji sa zgodne

z obowigzujacymi polskimi normami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2 . Piasek

Piasek na podsypke i powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2].

2.3. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [4]. Powinna to by¢ woda

,,odmiany 17,

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” 3.2.

Sprzet do wykonania podsypki cementowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania podsypki piaskowej powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- plyty wibracyjne;j

- zageszczarki spalinowej,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

4.2. Transport materialow

Do przewozenia moze by¢ stosowany transport samochodowy.

Transport kruszywa moze odbywac¢ sie dowolnymi srodkami w sposdb zabezpieczony przed

zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot



Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Podsypka

Nalezy zastosowac podsypke: piaskows.

Podsypka powinna by¢ zageszczona w stanie wilgotnosci optymalnej i wyprofilowana.
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ od 5cm. Podsypka piaskowa powinna
by¢ zageszczona i wyprofilowana w stanie wilgotnym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podsypki piaskowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podsypki piaskowej:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw budowlanych

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

D.03.03.01. NAWIERZCHNIA Z PREFABRYKOWANYCH PLYT BETONOWYCH

WIELOOTWOROWYCH (TYPU JOMB)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z nawierzchnia z prefabrykowanych ptyt betonowych

wielootworowych (typu JOMB)

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonaniu

nawierzchni z ptyt betonowych prefabrykowanych typu YOMB, na podsypce wg

Dokumentacji Projektowej i obejmuja:

- wykonanie koryta gruntowego pod nawierzchnie,

- wykonanie podbudowy z kruszywa famanego 0/3 1mm o grubosci 10cm stabilizowanego
mechaniczne

- wykonanie podsypki piaskowej grubosci 5 cm pod nawierzchnie,

- utozenie nawierzchni z ptyt betonowych,

- zasypanie otworow w ptytach kruszywem tamanym 0/31,5mm

1.4. Okreslenia podstawowe



1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa plyta wielootworowa — drogowy element zelbetowy, w
postaci prostokatnej ptyty z otworami shuzacy do budowy nawierzchni (zwyczajowo
nazywany plyta JOMB)

1.4.2. Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, ktorej warstwa S$cieralna jest
wykonana z ptyt betonowych.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w D.03.01.02. "Podbudowy".

2.2. Rodzaje materialow i wymagania dla tych materialow:

2.2.1. Plyty betonowe

Do wykonania warstwy $cieralnej drogi - do budowy nawierzchni nalezy uzywac zelbetowe
ptyty wielootworowe o wymiarach 100x750x12.5 cm, ktére powinny posiada¢ aprobate
techniczng IBDiM 1 deklaracje zgodnosci.

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej, zgodne z wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ réwne i proste. Ptyty betonowe
azurowe powinny charakteryzowac sig:

- obcigzenie niszczgce nie nizsze niz 9.5 kN,

- nasigkliwo$¢ nie wigksza niz 5%,

- mrozoodporno$¢ nie nizsza niz F 150.

Producent prefabrykatow w $wiadectwie zgodnosci zapewni 5-letnia gwarancje¢ na
dostarczane materiaty.

Dopuszczalna wielko$¢ wad 1 uszkodzen dla Gatunku I:

- wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni gornej, wichrowato$¢ powierzchni 1 krawedzi: 3mm
Szczerby i1 uszkodzenia krawedzi 1 narozy:

- liczba max 3, - dtugo$¢ max 20mm, - gigboko$¢é max Smm

Dopuszczalna odchytka wymiarow:

- dlugos¢: £ 2mm, - szeroko$¢: = 2mm, - grubos$é: = 3mm

2.2.2. Material na podsypke i do wypelnienia szczelin

Na podsypke 1 do wypelniania szczelin mozna stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom
PN-EN 13242,

2.4. Woda

Woda stosowana do zaprawy cementowo — piaskowej powinna odpowiada¢ wymaganiom
PN-EN 1008. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodg pitna.

2.5. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypelnienia spoin mi¢dzy ptytami powinien
by¢ cementem portlandzkim - klasy 32,5N i odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN-
197-1. Przechowywanie cementu wg PN-EN-197-1.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-04.02.02. "Podbudowy.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot zwigzanych z ukladaniem plyt
prefabrykowanych betonowych powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu
umozliwiajgcego dostosowanego do zakresu robét i poprawne ich wykonanie.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,,Wymagania
Ogolne”.

Plyty nalezy przewozi¢ transportem samochodowym - samochodami skrzyniowymi w sposob
nie powodujacy ich uszkodzen. Nalezy uklada¢ je w stosach o wysokos$ci do 1.8 m na



przektadkach drewnianych, powierzchnig jezdng do gory. Przektadki powinny by¢ uktadane
w odleglosci 60 cm od czota ptyty. Kazda ptyta powinna spoczywac na dwdch podktadach.
Kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w D.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze nawierzchni z prefabrykowanych ptyt betonowych stanowi podbudowa drogi -
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Po oczyszczeniu goérnej warstwy podbudowy ze wszelkich zanieczyszczen i luznych
elementow podbudowy , nalezy sprawdzi¢ czy istniejace rzedne umozliwig uzyskanie, po
utozeniu podsypki, zaprojektowanych rzednych. Zaleca si¢, aby rzedne pod przed utozeniem
podsypki byta o co najmniej 5 cm wyzsza niz projektowane rzgdne. Jezeli powyzszy warunek
nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu to Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze - podbudowg na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inspektora, dowiezé
dodatkowy materiat na podbudowe, spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej warstwy
podbudowy, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokos$ciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania wskaznika zaggszczenia.

Profilowanie podtoza zaleca si¢ wykonaé recznie. Sciety materiat z podbudowy powinien byé
wykorzystany w sposob zaakceptowany przez Inspektora. Po profilowaniu podtoza nalezy
przystapi¢ do jego zageszczania, ktore nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika
zaggszczenia.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania nawierzchni mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.3. Podsypka

Podsypka pod nawierzchni¢ powinna by¢ wykonana z kruszywa odpowiadajacego
wymaganiom niniejszej Specyfikacji Technicznej. Grubo$é podsypki powinna by¢ zgodna z
Dokumentacja Projektowa. Kruszywo do wykonania podsypki powinno by¢ roztozone w
warstwie 0 jednakowej grubosci recznie lub przy uzyciu réwniarki, w sposob zapewniajacy
uzyskanie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

5.4. Ukladanie plyt

Na przygotowanej podsypce ptyty nalezy uktada¢ w sposob zaakceptowany przez Inspektora,
na szeroko$ci przewidzianej Dokumentacjg Projektowa przy uzyciu dzwigu z zachowaniem
minimalnych szczelin stykowych. Szczeliny nie moga by¢ wigksze niz 10mm. Do
wypetienia otworéw w plytach i spoin nalezy uzy¢ materiatu odpowiadajgcego wymaganiom
niniejszej Specyfikacji Technicznej.

Plyty nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8mm. Na tukach
szczeliny miedzy ptytami nalezy wypetni¢ betonem C25/30 wg PN-EN 206-1 grub. 12.5cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ deklaracje zgodnosci i
aprobaty techniczne plyt i ich badania do akceptacji Inspektorowi . Badania te obejmuja
wymagania podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej. Kontroli podlega przygotowanie
podtoza i podsypki .



Kontrola obejmuje wizualne sprawdzanie na biezaco wszystkich elementow procesu
technologicznego oraz zaakceptowanie wynikow badan laboratoryjnych prowadzonych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewtasciwe materialy

Wszystkie materialy nie spetlniajagce wymagan materiatowych zostang odrzucone. Jezeli
materiaty, nie spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru,
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wiasny koszt.

6.6.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie  powierzchnie nawierzchni, ktore wykazujag wigksze odchylenia cech
geometrycznych. powinny by¢ naprawione przez rozebranie nawierzchni z plyt spulchnienie
lub zerwanie na calg grubo$¢ warstwy podsypki, wyrownane, powtornic jej ulozenie i
zageszczone, utozenie ptyt. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne. Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po ich wykonaniu
nastgpi ponowny pomiar i ocena.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér ulozonej nawierzchni z ptyt prefabrykowanych nastepuje na podstawie projektu i
pomiaru powykonawczego. Odbior robot zanikajacych i czgsciowych dokonuje Inspektor
Nadzoru.

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowych azurowych obejmuje:

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- utozenie piyt,

- wypehnienie spoin 1 powierzchni uzupetniajacych ,

- pielegnacj¢ nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

2. PN-EN-197-1 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skilad, wymagania i ocena
zgodnosci

3. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie 1 ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji
betonu.

4. PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢.

5. PN-EN 1339 Betonowe plyty brukowe. Wymagania i metody badan.

6. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

7. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

8. PN-EN-1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i lata

10. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow.



